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成果所属领域/主要

应用行业 
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成果简介（200字左右，含必要性、先进性、应用性）： 

    针对游览列车可能存在的与前车发生碰撞的问题，本系统使用了深度学习的机

器视觉的探测方法，代替了传统的雷达探测方式，针对于茶卡盐湖双轨道游览火车

的特殊场景，完成了对游览列车的车辆识别、轨道检测和车距检测功能，已经应用

于实际场景，极大程度的保护了景区的经济安全和游客的人身安全。 

 

成果图片（每张图片配文字简要说明）：获奖证书、专利证书、产品、设备、电脑模

拟示意图等 

   

  

 

 

 

12 台配有 1050ti 的服务器 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

数字 IO 自动化采集控制卡 

通过该控制卡可以将服务器发出的预警信号 USB 量

转化成 IO 数字量输出。 

 

 

 

 

 

 

 

IO 光耦隔离板 

可以将数字 IO 自动化采集控制卡与 PLC 的 3.3V 和

24V 电压隔离，并用小电压控制大电压。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

海康威视高清 400w 网络摄像头 

车头车尾处各安装一台摄像头，可以实时采集前车画

面。 

 

 

 

 

 



 

 

TP-LINK 5 口千兆交换机  

将主机与车头车尾两个单目摄像头链接，并实现画面无延时传输。 

 

 

 

 

 

 

本实验实际运行场景 

左上角显示为与前车距离，当小于 6m 时，系统将发出报

警信号，并配合 PLC 装置采取相应制动措施。 

右上角为前方车辆目标识别及车距识别结果。 

右下角为轨道检测结果，匹配是否为同轨道列车。 

 

注：* 1-农业领域、2-能源领域、3-信息领域、4-资源领域、5-环境领域、6-人口与健康领

域、7-材料领域、8-先进制造领域、9-其他领域 


